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Hybrid GA-IP [2] GA-Toolbox PSO-TVAC 1 PSO-TVAC 2

TDS TPS TDS TPS TDS TPS TDS TPS
0.3043 0.1837 1.5000 0.1000 2.5000 0.1000 2.5000
0.2917 0.3491 2.0000 0.2602 5000 0.2602 2.5000
0.2543 0.3543 1.5000 0.2251 5000 0.2251 2.5000
0.1851 0.3782 0.6000 0.1603 5000 0.1603 2.5000
0.1700 0.1436 2.0000 0.1000 5000 0.1000 2.5000
0.2711 0.2425 2.0000 0.3447 2.5000 0.3447 0.5000
0.5316 0.3224 2.0000 0.2428 5000 0.2428 2.5000
0.2387 02709 2.0000 0.1700 5000 0.1700 2.5000
0.1856 0.1721 2.5000 0.1535 5000 0.1473 2.5000
0.1895 0.4041 06000 0.3917 25000 0.1759 2.5000
0.2014 03115 1.5000 0.2095 2.5000 0.1869 2.5000
0.2890 0.3635 2.0000 0.2890 2.5000 0.2664 2.5000
0.2297 0.2652 10000 0.1000 2.5000 0.1000 2.5000
0.5278 0.3327 2.0000 0.2611 2.5000 0.2459 2.5000

10.9499 10.8893 8.8423 8.5112
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-0.0301 -0.1203 0.1395 0.1164 0.1164
0.0304 0.0360 0.3440 0.2751 0.2073
-0.1311 -0.1752 0.0042 0.0619 0.0619
0.4130 0.4244 0.2086 0.4547 0.4547
0.1498 0.1356 0.2208 0.2760 0.2760
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0.05341 =0.0006 0.0176 0.0000 0.0001
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The Best 10.8893 8.8423 8.5112

The Mean 12.2875 15.8014 8.5854

The Max 12.3581 22,5068 8.7960

Time (s) 2038489 12.6322 12.4822
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